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Spinani diody a c¢teni hodnoty tlacitka

__ Popiste pouZziti funkci pinMode, digitalWrite a digitalRead.
6 Vysvétlete pripojeni tlacitka metodou PullUp, PullDown a co
se bude dit pfi pfipojeni bez rezistoru. Jakd je maximalni
proudova zatéz na digitalnim vystupu?

Jan Bednar

pinMode()

Pouziti

Prifadi danému pinu funkci vstupu (INPUT) nebo vystupu (OUTPUT).
Syntax

pinMode(pin, mdd)

Parametry

pin

Cislo pinu, jejz chceme nastavit

mod

INPUT Nastavi pin jako vstup, tedy pro pripad, ze chceme, aby byl pin zdrojem informaci.

OUTPUT Nastavi pin jako vystup, tedy pro pfipad, Ze chceme, aby pin poskytoval elektricky proud,
pokud mu to prikazeme.

INPUT _PULLUP Pouzivame v pfipadé, ze na dany pin zapojujeme tlacitko. Nastavi pin jako vstup.
Pokud neni tlacitko sepnuté, proudi proud do pinu pres rezistor pfimo z desky a na pinu ¢teme
hodnotu HIGH. Ve chvili, kdy tlacitko sepneme, prestane proud proudit do pinu a ¢teme hodnotu LOW.

INPUT_PULLDOWN

GMLWiki - https://wiki.gml.cz/



Last update: 05. 12. 2017, 22.26 vpr:laborky:dio:dioda_tlacitko https://wiki.gml.cz/doku.php/vpr:laborky:dio:dioda_tlacitko

PULLUP FULL DOWN
+5V +5V
/N
| digital Pin > digital Pin
- =
GND GND

Priklad

Nastaveni pinu

void setup

pinMode OUTPUT // nastavi pin ¢islo 3 jako pin vystupni
digitalWrite()
Pouziti

Pokud je pin nastaven jako vystup, mtZzeme touto funkci ménit napéti na pinu. Napéti bude 0 V nebo

5V (pfipadné 3,3 V pro urcity typ desek).

Syntax

digitalWrite(pin, hodnota)

Parametry

pin

Cislo pinu, na némz chceme ménit napéti.

hodnota

HIGH Nastavi na daném pinu napéti na 5 V (pfip. 3,3 V).

LOW Nastavi na daném pinu napéti na 0 V.
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Priklad

Nastaveni napéti na pinu

void setup
pinMode (3, OUTPUT // nastavi pin Cislo 3 jako pin vystupni
digitalWrite(3, HIGH // nastavi napéti na pinu ¢islo 3 na hodnotu 5 V
digitalRead()
Pouziti

Pfecte hodnotu HIGH nebo LOW z daného pinu. Vraci tuto hodnotu.

Syntax

digitalRead(pin)

Parametry

pin

Cislo pinu, z néhoZ ¢teme hodnotu.

Priklad

Nastaveni napéti na pinu

int x =0
void setup
pinMode (3, OUTPUT // nastavi pin cislo 3 jako pin vystupni
pinMode (4, INPUT // nastavi pin cislo 4 jako pin vstupni
void loop
int x = digitalRead (4 // precte hodnotu na pinu ¢. 4 a priradi ji
proménné x
digitalWrite(3, x // zméni napéti na pinu ¢. 3 na hodnotu x
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