22. 06. 2026, 08.58 1/1 Krokovy motor napojeny na Arduino

Krokovy motor je vzésadé totéZ co obycejny DC motor, jen méa pfehozeny stator s rotorem. Rizeni je
primitivni. Pro Ctyrfazovy bipolarni motor je tedy potfeba 8 komplemementarnich vykonovych
tranzistor( zapojenych do mustku. Idedlini je IC L293D, ktery obsahuje i nulové diody (osobné jim
vzhledem k cené moc nevérim). Kazda komplementarni dvojice se zapoji na jeden vyvod motoru,
vstupy se prepinaji jeden po druhém (vzdy jsou 3 LOW a 1 HIGH) jako u desitkového cCitace. Pozor na
zapojeni civek motoru. Vétsinou byvaji zapojeny 1a, 2a, 1b, 2b, takze a a b musi byt zapojeny
proti sobé. Zaroven s frekvenci prepinani je potfeba fidit i napajeci napéti, jinak se motor pfi vyssich
otackach zadrhne.

Schéma zapojeni
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